RC-gesteuertes 0SS-Nahsystem, bestehend aus:

e 1 Standard-Nahkopf OSS 810 mit folgenden Parametern:

e Max. Nahgeschwindigkeit 1000 Stiche/min.

e Max. Nahgutdicke 10 mm

¢ Nadeldicke Nm 150 ... 200

e Einstichabstand 13 mm

e Einstichwinkel 45°/90°

e Gehausedurchgangsraum 70 mm

e Stichlange 4 mm

e Ventilinsel und Sensorverteilung am Manipulator zur

e Steuerung der Basisfunktionen des Standard-Nahkopfes

e (0SS-Basissoftware zur Ansteuerung eines 0SS-Nahkopfes mit Unterstitzung der
Standardfunktion

¢ 30-Nahsystem bestehend aus einem Industrieroboter SK45 mit Robotersteuerung
XRC mit folgenden Parametern:

Anzahl gesteuerter Achsen 6

Maximale Traglast 130 kg

Wiederholgenauigkeit £ 0,2 mm

Max. Arbeitsbereich R = 2650 mm

Temperaturbereich o - 45°C

Luftfeuchtigkeit 20 - 80% RH

Gewicht UP130 1300 kg

o Steuerung Industrieroboter XRC

e Nahsystemsteuerung beinhaltet das Materialpaket zur Systemintegration
Notaussteuerung und Schnittstellen der Anlagenperipherie.

e Software Nahsystemsteuerung mit der Bedienoberflache und dem Softwaresystem
zur Bedienung und Kontrolle der Gesamtanlage, Umschaltung Automatik- oder
Teach-Betrieb.

e Stichlangenverstellung

e Fadenschneiden/ -klemmen

e Fadenbruchuberwachung

e Aktive Fadenvorgabe

e Gesteuerte Fadenbremse
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